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1. 机械安装 

1.1 操作注意事项 

避免 

确保避免下列情况，以免损坏驱动器： 

1. 潮气渗入驱动器中； 

2. 附近区域中有腐蚀性或导电性的物质； 

3. 附近区域中有易燃或易爆的物质； 

4. 钻屑、螺丝或异物落入驱动器中； 

5. 通风口被遮盖。 

注意 

在安装中应该注意下列事项： 

1. 移动驱动器前请确认驱动器上所有的螺丝都已被拧紧，以免在移动过程中部件掉落造成人身伤害和驱动器损坏； 

2. 安装过程中遵守相应的防静电（ESD）程序，以免因静电放电对驱动器电路造成损害； 

3. 为了防止安装中钻屑、螺丝等异物落入驱动器中，可以在安装时将驱动器通风口遮盖住。但是在安装完成后必须将遮

盖物去除，以免因通风不畅导致驱动器损坏； 

4. 电气柜内部温度应始终保持在 40°C 以下，必要时可安装通风风扇或者空调来确保这一点。 

1.2 安装环境 

为保证驱动器正常运行及发挥最优性能，安装环境需满足以下要求： 

环境 条件 

安装区域 室内 

环境温度 

0°C 至 40°C，有效功率降低的情况下可达 60°C. 

减小环境温度的波动可以增加驱动器运行的稳定性；必要时应安装通风风扇和空调来保证电气柜

内温度低于上限；低温时应该防止驱动器表面结冰。 

环境湿度 5 至 95%，无凝结 

周围环境 

驱动器安装环境应远离： 

1. 油雾和灰尘； 

2. 金属碎屑、油、水和其他外来物质； 

3. 放射性物质； 

4. 易燃易爆物品； 

5. 有害和腐蚀性气体、液体； 

6. 振动过大； 

7. 氯化物 

海拔高度 0-1000 米；1000 米以上每 100 米功率（电流）降低 1% 

振动 
振动频率 2 – 9 Hz 时，振幅小于 0.3mm 

振动频率 9 – 200 Hz 时，加速度小于 1m/s2 

安装方向 垂直向上安装在电气柜中 
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1.3 外形尺寸 

 

1.4 安装方向 

为了达到最好的散热效果，AxN 系列驱动器必须被垂直安装在电气柜内部。方向如下图所示： 

注意：安装完成后驱动器内部的气流方向必须是垂直向上。如果必须使用其他的安装方式，请联系菲仕的工程师征求专业

意见。 

 

AxN Size2 系列驱动器安装方向 
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1.5 安装间隙 

为了保证电气柜内驱动器和其他设备的散热需求，安装间隙必须满足下图中的要求： 

 
AxN Size2 系列驱动器安装间隙 

编号 规格 描述 

A ＞100mm 与电气柜顶部的距离，保证驱动器有足够的出风空间 

B ＞10mm 与其他设备之间的距离（其他驱动器或者滤波器等附属设备） 

C ＞30mm 与电气柜侧壁之间的距离 

D ＞100mm 与电气柜底部的距离，保证驱动器有足够的进风空间 

E ＞100mm 出风区域，长度不小于 100mm，此区域内不能放置任何其他设备 

F ＞100mm 进风区域，长度不小于 100mm，此区域内不能放置任何其他设备 

G  气流方向 

注意：电气柜的下部和上部必须有进风口和出风口，来保证电气柜内部热空气与外部冷空气之间有足够的热量交换。 
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2. 动力电路接线 

2.1 交流电源输入 

2.1.1 交流电源要求 

指标 AxN Size2 系列驱动器 

电源电压 150 ~ 500Vac 

电源类型 三相交流电 

频率 50/60Hz 

最大频率波动 ±10%（45 ~ 66Hz） 

最大三相不平衡度 ±3% 

2.1.2 交流电源线制作 

交流输入电源线分为驱动器端和滤波端。本手册只介绍电源滤波器到 AxN 驱动器之间的连接，电源与滤波器之间的连

接请根据实际情况进行连接。 

步骤一：选择合适的电缆 

选择带屏蔽层的四芯绞线电缆作为AxN Size2系列驱动器的交流电源线。线径要求如下表： 

AxN Size2 承受电流（A rms） 截面积（mm2） AWG 

AxN 015.030.4 15 4.17 11 

 

步骤二：计算需要的线缆长度 

交流电源线用于连接电源滤波器输出端和 AxN 驱动器电源输入端口 P1。电源滤波器必须尽可能的安装在靠近 AxN 驱动器

位置，但是必须保持必须的最小间隙（参考 1.5安装间隙）。所以，应先确定电源滤波器和 AxN驱动器之间的相对位置，

然后再以此确定需要的电缆长度。 

注意：电缆的长度不能超过 0.5 m。 

步骤三：剥去线缆的外护套 

剥去线缆的外护套，露出线缆的电磁屏蔽层，剥去的护套长度为 160 mm 

 

步骤四：制作电缆的接地屏蔽层 

将露出的屏蔽层翻过来套在线缆的外护套上，保留 65mm 的长度，剩下的捻成引流线用作与地线相连。若剩下的屏蔽层长

度不够，也可单独焊接一条导线在屏蔽层上作为一条引流线。 

 

步骤五：固定线缆接地屏蔽层 

在屏蔽层外包一层铜箔用来延长接地屏蔽层的使用寿命。然后用热缩套管套住 25mm 长的屏蔽层将屏蔽层固定，留在外面

的屏蔽层长度为 40mm。如果没有可用的铜箔，也可以直接用热缩套管固定接地屏蔽层。 



6 

 

 

步骤六：制作三相线（R、S、T） 

选择三条芯线作为相线（R、S、T），根据插入方式的不同剥去相应长度的外护套： 

1. 直接插入：如果选择直接将剥好的芯线插入驱动器输入端，则剥线长度 L 应小于 10 mm； 

2. 使用端子（推荐）：在芯线上压接端子可以使连接更加牢固和稳定，也方便维护和更换。推荐使用 KST 生产的 E 系列

欧式管型端子，需要的型号及尺寸如下表： 

AxN Size2 E 系列端子 F (mm) W (mm) B (mm) D (mm) d1 (mm) 

AxN 015.030.4 E4012 12 4.5 7.4 3.2 2.8 

将芯线外护套剥去 L mm（F ≤ L ≤ F+B），推荐的剥线长度为 F+2 mm，具体参数如下表： 

AxN Size2 剥线长度 L (mm) 推荐剥线长度 (mm) 

AxN 015.030.4 12 ~ 19.4 14 

 

步骤七：连接地线（PE）和屏蔽层 

将剩下的一条芯线作为地线，按照三相线的做法剥去外护套，剥线长度与三相线一致。然后将线缆的电磁屏蔽层与露出的

地线绞线连接在一起。 

注意：选择直接插入时要将引流线与地线一同插入驱动器电源输入端子（P1）。选择使用端子时，要将引流线与地线一同

压入端子。 

 

步骤八：检查并增加标示 

检查线缆的屏蔽层是否已经连接在地线上，然后套上不同颜色的热缩套管进行区分。建议在每条线的两端分别标上 PE、T、

S 和 R 等标示，方便识别、维护以及更换。 
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2.1.3 交流电源输入安装 

步骤一：确认电源类型和电压 

确认使用的是电压为 150 ~ 500Vac 的三相交流电源。 

步骤二：安装滤波器 

用电缆连接电源与滤波器输入端，用做好的交流电源线滤波器端连接滤波器的输出端。根据您的需要，在可滤波器之前安

装熔断器、空气开关等设备。 

注意：滤波器必须尽可能的安装在靠近 AxN 驱动器位置，但是必须保持必须的最小间隙（参考 1.5 安装间隙）。滤波器

与驱动器之间的电缆长度不能超过 0.5m。 

步骤三：找到交流电源输入端子 

AxN Size2 系列驱动器的交流电源输入端子被设置在驱动器电源输入端口（P1）中。驱动器电源输入端口（P1）位于驱

动器的上部顶端（如下图所示）。左边并排的 4 个端子为交流电源输入端子，端子定义从左到右分别为： PE（地线）、

T、S、R（三相线）。 

 

步骤四：将交流电源线插入对应端子 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将电源输入端口（P1）上的 PE、T、S 和 R 这四个端子的螺丝松开。然

后将交流电源线缆中的四条芯线插入对应的端子中。 

注意：无论是直接插入还是使用端子，都应该将金属部分全部插入到电源输入端子中，露出端子的部分都应该是绝缘的。 
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步骤五：锁紧端子 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将端子上的螺丝锁紧。拧紧力矩应设置为 4.0 ~ 4.5 N∙m。不接线的端

子也应该拧紧，拧紧力矩为 0.5 ~ 0.6 N∙m。 

步骤六：固定线缆 

使用一个喉箍将交流电源线缆固定在 AxN Size2 驱动器的线缆支架上。喉箍应该压在线缆的接地屏蔽层上，使接地屏蔽

层和线缆支架有大面积的接触。 
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2.2 直流电源输入 

2.2.1 直流电源要求 

指标 AxN 015.030.4 

推荐电源电压 565V 

电源类型 直流电 

电压波动范围 0 ~ 800V 

额定功率（565Vdc） 10.4KW 

峰值功率（565Vdc） 20.8KW 

注意：请勿在直流电源和 AxN 驱动器之间安装滤波器、电抗器等设备。将直流电源与 AxN 驱动器直接用直流输入电源线

进行连接。 

2.2.2 直流电源线制作 

直流输入电源线分为驱动器端和电源端。本手册只介绍驱动器端的线缆制作要求，电源端按照电源的要求进行制作。 

步骤一：选择合适的电缆 

选择带屏蔽层的三芯绞线电缆作为 AxN Size2 系列驱动器的交流电源线。线径要求如下表： 

AxN Size2 承受电流（A rms） 截面积（mm2） AWG 

AxN 015.030.4  18.4 5.26 10 

 

步骤二：计算需要的线缆长度 

直流电源线用于连接直流电源输出端和 AxN 驱动器电源的输入端（电源输入端口 P1）。根据直流电源和 AxN 驱动器之间

的相对位置计算需要的直流电源线缆的长度。 

注意：电源与驱动器的相对位置必须满足驱动器安装的最小间隙要求（参考 1.5 安装间隙）。 

步骤三：剥去线缆的外护套 

剥去线缆的外护套，露出线缆的电磁屏蔽层，剥去的护套长度为 160 mm 

 

步骤四：制作电缆的接地屏蔽层 

将露出的屏蔽层翻过来套在线缆的外护套上，保留 65mm 的长度，剩下的捻成引流线用作与地线相连。若剩下的屏蔽层长

度不够，也可单独焊接一条导线在屏蔽层上作为一条引流线。 

 

步骤五：固定线缆接地屏蔽层 

在屏蔽层外包一层铜箔用来延长接地屏蔽层的使用寿命。然后用热缩套管套住 25mm 长的屏蔽层将屏蔽层固定，留在外面

的屏蔽层长度为 40mm。如果没有可用的铜箔，也可以直接用热缩套管固定接地屏蔽层。 
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步骤六：制作直流电源正、负线 

选择两条芯线作为直流电源正极（DC+）和负极（DC-），并根据插入方式的不同剥去相应长度的外护套： 

1. 直接插入：如果选择直接将剥好的芯线插入驱动器输入端，则剥线长度 L 为小于 10 mm。 

2. 使用端子（推荐）：在芯线上压接端子可以使连接更加牢固和稳定，也方便维护和更换。推荐使用 KST 生产的 E 系列

欧式管型端子，需要的型号及尺寸如下表： 

AxN Size2 E 系列端子 F (mm) W (mm) B (mm) D (mm) d1 (mm) 

AxN 015.030.4 E6012 12 6.0 8.5 3.9 3.5 

将芯线外护套剥去L mm（F ≤ L ≤ F+B），推荐的剥线长度为 F+2 mm，具体参数如下表： 

AxN Size2 剥线长度 L (mm) 推荐剥线长度 (mm) 

AxN 015.030.4 12 ~ 20.5 14 

 

步骤七：连接地线（PE）和屏蔽层 

将剩下的一条芯线作为地线，按照三相线的做法剥去外护套，剥线长度与直流电源正、负线一致。然后将线缆的电磁屏蔽

层与露出的地线绞线连接在一起。 

注意：选择直接插入时要将引流线与地线一同插入驱动器电源输入端口（P1）。选择使用端子时，要将引流线与地线一同

压入端子。 

 

步骤八：检查并增加标示 

检查线缆的屏蔽层是否已经连接在地线上，然后套上不同颜色的热缩套管进行区分。建议在每条线的两端分别标上 PE、 
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DC+和 DC-等标示，方便识别、维护以及更换。 

 

2.2.3 直流电源输入安装 

步骤一：确认电源是否适配 

AxN Size2 系列驱动器推荐的直流电源电压为 565Vdc，适用的电压为 0 ~ 800Vdc。AxN 驱动器的输出电压为输入电

压的 0.95。直流电源的供电能力应满足相应型号驱动器的需求。 

步骤二：找到直流电源输入端子 

AxN Size2 系列驱动器的直流电源输入端子被设置在驱动器电源输入端口（P1）中。驱动器电源输入端口（P1）位于驱

动器的上部顶端（如下图所示）。其中端子 PE、DC-和 DC+/B+组成了 AxN Size2 的直流电源输入端子。 

 

步骤三：将交流电源线插入对应端子 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将电源输入端子（P1）上的 PE、DC-和 DC+/B+这三个端子的螺丝松开。

然后将直流电源线缆中的三条芯线插入对应的端子中。 

注意：无论是直接插入还是使用端子，都应该将金属部分全部插入到电源输入端子中，露出端子的部分都应该是绝缘的。 
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步骤四：锁紧端子 

使用规格为0.6 × 3.5 × 100mm的一字螺丝刀将端子上的螺丝锁紧。扳手的拧紧力矩应该设置为0.5 ~ 0.6 N∙m。 

步骤五：固定线缆 

使用一个喉箍将交流电源线缆固定在AxN Size2系列驱动器的线缆支架上。喉箍应该压在线缆的接地屏蔽层上，使接地屏

蔽层和线缆支架有大面积的接触。 
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2.3 制动电阻 

在驱动器降低频率使电机减速时会产生相应的再生电流。电机上的负载越大，减速时间越短，产生的再生电流也就越

大。这些再生能量会回馈到直流母线上从而拉高直流母线的电压。而制动电阻存在就是为了及时消耗掉这些能量从而防止

直流母线上的电压过高而损坏元器件和驱动器。 
AxN 系列驱动器工作时都必须使用制动电阻。可以选择驱动器的内部制动电阻，也可以选择外接外部制动电阻。 

警告：在未接任何制动电阻（内部或者外部）的情况下请勿启动！  

2.3.1 内部制动电阻 

AxN 系列驱动器都带有内部制动电阻。AxN Size2 系列各型号驱动器的内部制动电阻如下表所示： 

AxN Size2 阻值（Ω） 功率（W） 

AxN 015.030.4 18 30 

注意：AxN 系列的内部制动电阻仅仅起保护作用，在实际应用的过程中不推荐使用内部制动电阻，请务必外接外部制动电

阻。 

2.3.2 内部制动电阻安装 

步骤一：找到内部制动电阻安装端子 

AxN 驱动器的内部制动电阻端子位于在驱动器电源输入端口（P1）中。驱动器电源输入端口（P1）位于驱动器的上部顶端

（如下图所示）。端子 Jump 和 DC+/B+组成了内部制动电阻端子。 

 

步骤二：用导线短接端子 Jump 和 DC+/B+ 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将电源输入端口（P1）上的 Jump 和 DC+/B+ 这两个端子上的螺丝松

开。然后用一条导线短接 Jump 和 DC+/B+。 

注意：请务必将导线的金属部分全部插入到端子中，露出端子的部分都应该是绝缘的。 

步骤三：锁紧端子 
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使用规格为0.6 × 3.5 × 100mm的一字螺丝刀或规格为 PH2的十字螺丝刀将端子上的螺丝锁紧。扳手的拧紧力矩应该设

置为0.5 ~ 0.6 N∙m。 

 

2.3.3 外部制动电阻 

根据使用的驱动器型号和应用场合选择阻值、最大吸收能量和最大功率合适的电阻作为驱动器的外部制动电阻。 

阻值 

外部制动电阻的阻值是最关键的选择因素。如果外部制动电阻的阻值小于最小阻值，在制动时可能会出现过大的制动电流

从而损坏 IGBT。如果外部制动电阻的阻值大于最大阻值，在制动时直流母线电压可能会过高（大于 900V），从而激活驱

动器的过压保护，最终导致驱动器无法进行正常的制动流程。 

下表为 AxN Size2 系列各型号驱动器所能适配的外部制动电阻的最小和最大阻值： 

AxN Size2 最小阻值 (Ω) 最大阻值 (Ω) 

AxN 015.030.4 18 18.4 

最大吸收能量和最大功率 

外部制动电阻的最大吸收能量和最大功率随着应用情况的不同而不同，需要根据电机的运行曲线进行计算，基本思路就是

外部制动电阻要能够及时吸收掉电机减速时所再生出来的能量。 

注意：外部制动电阻的导线绝缘要求为 1000V AC 和 3000V DC。 

2.3.4 外部制动电阻安装 

步骤一：确认外部制动电阻是否适配 

检查所选外部制动电阻的阻值、最大吸收能量和最大功率是否适用于对应的驱动器且符合应用要求。 

步骤二：找到外部制动电阻安装端子 

AxN 驱动器的外部制动电阻端子位于在驱动器电源输入端口（P1）中。驱动器电源输入端口（P1）位于驱动器的上部顶端

（如下图所示）。端子 B-和 DC+/B+组成了外部制动电阻端子。 



15 

 

 

步骤三：外置制动电阻的导线插入 B-和 DC+/B+ 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将电源输入端口（P1）上的 B-和 DC+/B+这两个端子上的螺丝松开。然

后将制动电阻上的两条导线插入这两个端子。 

注意：无论是直接插入还是使用端子，都应该将金属部分全部插入到电源输入端子中，露出端子的部分都应该是绝缘的。 
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步骤四：锁紧端子 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将端子上的螺丝锁紧。扳手的拧紧力矩应该设置为 0.5 ~ 0.6 N∙m。 

步骤五：固定线缆 

使用一个扎带将外部制动电阻导线固定在 AxN Size2 系列驱动器的线缆支架上。 

步骤七：检测制动电阻阻值 

用万用表检测 B- 和 DC+/B+之间的阻值，与所用外部制动电阻的阻值进行对比。若一致，说明已正确安装。 

注意：此步骤可以防止发生线缆短路、制动电阻损坏等意外情况！不可跳过！ 

2.4 电机动力线安装 

2.4.1 电机动力线制作 

电机动力输出线分为驱动器端和电机端。本手册只介绍 AxN 驱动器端的标准，电机端请按照实际使用的电机进行制作。

如果搭配菲仕电机使用，欢迎选择菲仕提供的制成线缆，详细见：附录：配件 —— 5.1 制成电机动力输出线。 

 

步骤一：选择合适的电缆 

选择带屏蔽层的四芯绞线电缆作为AxN Size2系列驱动器电机动力线。线径要求如下表： 

AxN Size2 承受电流（A rms） 截面积（mm2） AWG 

AxN 015.030.4 15 4.17 11 

 

步骤二：计算需要的线缆长度 

电机动力输出线用于连接 AxN 驱动器的输出端（动力输出端子 P2）和电机的动力输入端。根据驱动器和电机之间的相对

位置选择合适的线缆长度。 

步骤三：剥去线缆的外护套 

剥去线缆的外护套，露出线缆的电磁屏蔽层，剥去的护套长度为 160 mm 

 

步骤四：制作电缆的接地屏蔽层 

将露出的屏蔽层翻过来套在线缆的外护套上，保留 65mm 的长度，剩下的捻成引流线用作与地线相连。若剩下的屏蔽层长

度不够，也可单独焊接一条导线在屏蔽层上作为一条引流线。 

 

步骤五：固定线缆接地屏蔽层 

在屏蔽层外包一层铜箔用来延长接地屏蔽层的使用寿命。然后用热缩套管套住 25mm 长的屏蔽层将屏蔽层固定，留在外面

的屏蔽层长度为 40mm。如果没有可用的铜箔，也可以直接用热缩套管固定接地屏蔽层。 
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步骤六：制作电机动力三相线（U、V、W） 

选择三条芯线作为电机动力三相线（U、V、W），并剥去芯线的外护套。根据电源线插入 AxN 驱动器动力输出端子（P2）

的方法不同，需要的剥线长度也不同 

1. 直接插入：如果选择直接将剥好的芯线插入驱动器输入端，则剥线长度 L 应小于 10 mm。 

2. 使用端子（推荐）：在在芯线上压接端子可以使连接更加牢固和稳定，也方便维护和更换。推荐使用 KST 生产的 E 系

列欧式管型端子，需要的型号及尺寸如下表： 

AxN Size2 E 系列端子 F (mm) W (mm) B (mm) D (mm) d1 (mm) 

AxN 015.030.4 E4012 12 4.5 7.4 3.2 2.8 

将芯线外护套剥去L mm（F ≤ L ≤ F+B），推荐的剥线长度为 F+2 mm，具体参数如下表： 

AxN Size2 剥线长度 L (mm) 推荐剥线长度 (mm) 

AxN 015.030.4 12 ~ 19.4 14 

最后将剥好的芯线插入端子，用KST2000M欧式管型端子压线钳进行压接。 

 

步骤七：连接地线（PE）和屏蔽层 

将剩下的一条芯线作为地线，按照三相线的做法剥去外护套，剥线长度与三相线一致。然后将线缆的电磁屏蔽层与露出的

地线绞线连接在一起。 

注意：选择直接插入时要将引流线与地线一同插入驱动器电机动力输出（P2）。选择使用端子时，要将引流线与地线一同

压入端子。 

 

步骤八：检查并增加标示 
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检查线缆的屏蔽层是否已经连接在地线上，然后套上不同颜色的热缩套管进行区分。建议在每条线的两端分别标上 PE、U、

V 和 W 等标示，方便识别、维护以及更换。 

 

2.4.2 电机动力输出安装 

步骤一：找到电机动力输出端子 

AxN Size2 驱动器电机动力输出端口（P2）位于驱动器的下部底端端（如下图所示）。端子定义从左到右分别为： PE、

A、B 和 C。 

 

步骤二：将电机动力输出线插入对应端子 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将电机动力输出端口（P2）上的 A、B、C 和 PE（任意一个 PE 端子均

可）这四个端子的螺丝松开。然后将电机动力输出线缆中的四条芯线按照 U 对应 A 端子，V 对应 B 端子，W 对应 C 端子，

PE 对应任意一个 PE 端子的顺序插入对应的端子中。 

备注：有的电机动力线可能采用 1、2、3 和 PE 这种编号，则芯线和端子的对应分别为 1 线对应 A 端子，2 线对应 B 端

子，3 线对应 C 端子，PE 线对应 PE 端子。 

警告：电机动力线中的四条芯线和驱动器端子上的四个端子为一一对应的关系。严格按照上面的顺序连接电机动力线！否

则电机将无法正常运行！ 

注意：无论是直接插入还是使用端子，都应该将金属部分全部插入到电源输入端子中，露出端子的部分都应该是绝缘的。 

步骤三：锁紧端子 

使用规格为 0.6 × 3.5 × 100mm 的一字螺丝刀将端子上的螺丝锁紧。扳手的拧紧力矩应该设置为 0.5 ~ 0.6 N∙m。 
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步骤四：固定线缆 

使用一个喉箍将交流电源线缆固定在 AxN Size2 系列驱动器的线缆支架上。喉箍应该压在线缆的接地屏蔽层上，使接地

屏蔽层和线缆支架有大面积的接触。 
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3. 控制电路接线 

3.1 辅助供电端口 (AUX_Power) 

3.1.1 辅助供电电源要求 

辅助供电电源 AxN Size2 系列驱动器 

电源电压 24V 

电源类型 直流电 

最大电压波动 ±15%（20.4 ~ 27.6V） 

额定功率 48W 

额定电流 2A 

注意：保证控制电路的供电需求对驱动器正常工作至关重要，请确保辅助供电电源的电压和功率满足要求！ 

3.1.2 辅助供电电源线制作 

辅助供电电源线用于连接辅助供电电源和 AxN 驱动器驱。本手册只介绍驱动器端的线缆制作要求，电源端按照电源的

要求进行制作。 

步骤一：选择合适的电缆 

请选择线径为 1.6 mm2（15 AWG）的两芯绞线电缆作为驱动器的辅助供电电源线。 

步骤二：计算需要的线缆长度 

直流电源线用于连接辅助供电电源输出端和 AxN 驱动器的辅助供电端子（AUX_Power 端子）。根据直流电源和 AxN 驱动

器之间的相对位置计算需要的辅助供电电源线缆的长度。 

注意：电源与驱动器的相对位置必须满足驱动器安装的最小间隙要求（参考 1.5 安装间隙）。 

步骤三：剥去线缆的外护套 

剥去线缆的外护套，露出线缆的电磁屏蔽层，剥去的护套长度为 15 mm 

 

步骤四：制作辅助供电电源正、负线 

将两条芯线分别作为辅助供电电源正极（DC+）和负极（DC-），并剥去 5mm 的芯线外护套。 

 
步骤五：检查并增加标示 

检查线缆两端是否导通，然后套上不同颜色的热缩套管进行区分。建议在每条线的两端分别标上 DC+和 DC-等标示，方便

识别、维护以及更换。 

 

3.1.3 辅助供电电源安装 

步骤一：确认电源是否适配 

AxN Size2 系列驱动器适配的辅助供电电源电压为 20.4 ~ 27.6V 的直流电源，直流电源的额定供电能力要大于 2A，

48W。 

步骤二：找到辅助供电端口和端子 

AxN Size2 系列驱动器的辅助供电接口位于驱动器的下方右部，如下图所示。辅助供电端口是一个 4P 的端口。然后在随

机配件中找到的辅助供电端子（公头），外形和针脚定义如下图所示。可以尝试先将端子插入端口来确认是否找到正确的

端口和端子。 
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针脚定义 

针脚 名称 功能 描述 

1 +24V 驱动器驱动板供电 24Vdc 正极 

2 SH STO 上桥电路供电 24Vdc 正极 

3 SL STO 下桥电路供电 24Vdc 正极 

4 GND 电源参考地 24Vdc 负极 

步骤三：端子接线 

用一把刃宽小于 2.75mm，刃厚小于 0.5mm 的一字螺丝刀松开端子+24V 和端子 GND 上的螺丝。将辅助供电电源线插入端

子，DC+线连接电源正极和+24V 针脚，DC-线连接电源负极和 GND 针脚。然后再将端子上的螺丝拧紧。 

 

步骤四：将端子插入端口 

将连接好电源线的辅助供电端子插入辅助供电端口（AUX_Power）。 

3.2 安全转矩关断 (STO) 

所有的 AxN 系列驱动器都带有 SIL3 等级的安全转矩关断（Safe Torque Off）功能。与此功能相关的两个针脚为

辅助供电端口上的 SH 和 SL 针脚。根据不同的应用需求，可以选择性的开启或屏蔽安全转矩关断（STO）功能。 

STO 功能开启 
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分别在 SH 和 SL 针脚上通上 24 (±15%) Vdc 的直流电，并根据应用情况加上相应的安全控制开关即可启用 AxN 驱

动器的 STO 功能。 

 

 

STO 功能屏蔽 

如果不需要使用 STO 功能，可以使用附件中的边插式桥接件短接+24V、SH 和 SL 这三个针脚，即可屏蔽 AxN 驱动器

的 STO 功能。 

 

 



23 

 

3.3 系统状态端口 (R1) 

端口位置 

AxN Size2 系列驱动器内置有可指示系统状态的继电器。由此继电器外接出来的端口为 AxN Size2 系列驱动器的系

统状态端口。此端口位于驱动器右下部分，具体位置如下图所示，是一个 3P 端口。 

 

针脚定义 

针脚 名称 功能 描述 

1 Com 继电器公共针脚 

用于发送驱动器系统准备完成的信号 2 N.O. 继电器常开针脚 

3 N.C. 继电器常闭针脚 

工作原理 

当驱动器处于关闭或者系统未准备好时，N.C.和 Com 之间为导通；N.O.和 Com 之间为断开。当驱动器系统开机并

完成准备以后，继电器启动，N.C.针脚由闭合变为开路，N.O.针脚由开路变为闭合，此时 N.C.和 Com 之间为断开；N.O.

和 Com 之间为导通。 

根据所用上位机所需要的信号类型选择连接 N.C.和 Com 或者 N.O.和 Com。 

注意：N.C.针脚和 N.O.针脚之间不可短接！ 
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4. 通讯端口 

4.1 通讯面板总览 

 
 

编号 名称 描述 

E1 主编码器端口 

支持正余弦编码器 (SinCos)、EnDat 编码器、霍尔型增量编码器

(Digital Incremental with Hall)、旋转变压器 (Resolver) 

和 Hiperface 编码器 

U1/U2 用户自定义端口 
4 路模拟信号输入，2 路输出； 

8 路数字信号输入，4 路输出 

S1 串行总线通讯端口 支持 RS232、RS422 和 RS485，也可作辅助 CAN 接口 

C1 CAN 总线端口 主 CAN 接口，也可作辅助编码器接口 

EtherCAT IN/OUT EtherCAT 总线端口 支持 100Base-TX 协议的 RJ45 接口 

U3/U4 隔离的用户自定义端口 
3 路隔离的模拟信号输入，2 路输出； 

8 路隔离的数字信号输入，2 路输出。可选配 

4.2 主编码器端口 (E1) 

主编码器端口（E1）用于连接电机的位置传感器。AxN 系列驱动器可以适配五种不同的位置传感器：正余弦编码器

（SinCos）、EnDat编码器、霍尔型增量编码器（Digital Incremental with Hall）、旋转变压器（Resolver）

和 Hiperface 编码器。不同类型的位置传感器对应的编码器端口针脚定义也不同。请根据您使用的传感器类型查看对应

的针脚定义。如果搭配菲仕电机使用，欢迎选择菲仕提供的制成编码器线。详情请见：附录：配件 —— 5.2 制成编码器

线（搭配菲仕电机） 

端口位置 

AxN 系列驱动器的编码器端口（E1）位于驱动器通讯面板的底面，是一个 15 针 D-Sub 母头， 具体位置和针脚顺序

如下图所示： 
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4.2.1 正余弦编码器 

针脚 名称 功能 信号描述 

 

1 GND 编码器供电负极 直流电源负极，接地 

2 SIN+ 编码器绝对值信号通道 1 Vpp 差分信号 

3 COS+ 编码器绝对值信号通道 1 Vpp 差分信号 

4 COS- 编码器绝对值信号通道 1 Vpp 差分信号 

5 SIN- 编码器绝对值信号通道 1 Vpp 差分信号 

6 +Vcc 编码器供电正极，5Vdc 5V 直流电源正极 

7 A+ 编码器增量信号通道 1 Vpp 差分信号 

8 KTY+ 温度传感器正极  

9 I- 编码器零位信号通道 1 Vpp 差分信号 

10 -- -- -- 

11 -- -- -- 

12 A- 编码器增量信号通道 1 Vpp 差分信号 

13 B- 编码器增量信号通道 1 Vpp 差分信号 

14 I+ 编码器零位信号通道 1 Vpp 差分信号 

15 B+ 编码器增量信号通道 1 Vpp 差分信号 

4.2.2 EnDat 编码器 

针脚 名称 功能 信号描述 

 

1 GND 编码器供电负极 直流电源负极，接地 

2 -- -- -- 

3 CLOCK+ EnDat 时钟通道 TTL 

4 CLOCK- EnDat 时钟通道 TTL 

5 -- -- -- 

6 +Vcc 编码器供电正极，8Vdc 8V 直流电源正极 

7 -- -- -- 

8 KTY+ 温度传感器正极  

9 DATA- EnDat 数据 TTL 

10 -- -- -- 

11 -- -- -- 

12 -- -- -- 

13 -- -- -- 

14 DATA+ EnDat 数据 TTL 

15 -- -- -- 
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4.2.3 霍尔型增量编码器 

针脚 名称 功能 信号描述 

 

1 GND 编码器供电负极 直流电源负极，接地 

2 -- -- -- 

3 H1 霍尔传感器 TTL 

4 H2 霍尔传感器 TTL 

5 H3 霍尔传感器 TTL 

6 +Vcc 
编码器供电正极，5V/7Vdc 5V/7V 直流电源正

极 

7 B+ 编码器增量信号通道 TTL 

8 KTY+ 温度传感器正极  

9 I- 编码器零位信号通道 TTL 

10 -- -- -- 

11 -- -- -- 

12 B- 编码器增量信号通道 TTL 

13 A- 编码器增量信号通道 TTL 

14 I+ 编码器零位信号通道 TTL 

15 A+ 编码器增量信号通道 TTL 

4.2.4 旋转变压器 

针脚 名称 功能 信号描述 

 

1 -- -- -- 

2 SIN+ 编码器绝对值信号通道 差分信号 

3 COS+ 编码器绝对值信号通道 差分信号 

4 COS- 编码器绝对值信号通道 差分信号 

5 SIN- 编码器绝对值信号通道 差分信号 

6 -- -- -- 

7 -- -- -- 

8 KTY+ 温度传感器正极  

9 -- -- -- 

10 RESEX+ 旋转变压器激励信号正极 8KHz 正弦波 

11 RESEX- 旋转变压器激励信号负极 8KHz 正弦波 

12 -- -- -- 

13 -- -- -- 

14 -- -- -- 

15 -- -- -- 

4.2.5 Hiperface 编码器 

针脚 名称 功能 信号描述 

 

1 GND 编码器供电负极 直流电源负极，接地 

2 -- -- -- 

3 -- -- -- 

4 -- -- -- 

5 -- -- -- 

6 +Vcc 编码器供电正极，8Vdc 8V 直流电源正极 

7 COS+ 过程数据通道 TTL 

8 KTY+ 温度传感器正极  

9 DATA- RS-485 参数通道 TTL 

10 -- -- -- 

11 -- -- -- 

12 COS- 过程数据通道 TTL 

13 SIN- 过程数据通道 TTL 

14 DATA+ RS-485 参数通道 TTL 

15 SIN+ 过程数据通道 TTL 

4.3 串行总线端口(S1) 

串行总线通讯端口（S1）用于驱动器与其他设备间的通讯（如PC、上位机等）。其支持的通讯协议有RS-232、RS-

422、RS-485和CAN，但每次只能选择一种通讯协议。 

AxN 系列驱动器的串行总线通讯端口（S1）是一个 9 针 D-Sub 公头，位于驱动器通讯面板的下部，具体位置和针脚

顺序如下图所示： 
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4.3.1 RS-232 

针脚定义 

针脚 标准 RS-232 AxN RS-232 功能 

 

1 DCD -- 载波检测 

2 RXD RXD 接收数据 

3 TXD TXD 发送数据 

4 DTR DTR 数据终端准备好 

5 GND GND 信号地线 

6 DSR DSR 数据准备好 

7 RTS RTS 请求发送 

8 CTS CTS 清除发送 

9 RI -- 振铃提示 

备注 

1. RS-232-C 协议将设备分为两类：数据通信设备（Data Communication Equipment, DCE）和数据终端设备

（Data Terminal Equipment, DTE）。数据通信设备（DCE）一般指驱动器等执行端，数据终端设备（DTE）一

般指电脑等控制端。AxN 系列驱动器为数据通信设备（DCE）。 

2. S1 端口所产生的驱动电压为±12V。DTR（4）针脚的最大驱动电流为 100mA。 

4.3.1.1 三线最小通讯接法 

大多数的时候，我们不需要使用RS-232的全部功能。如果是仅仅用于传输数据，那么可以只使用RXD、TXD和SGND

这三个针脚。这种接线方式被称为 RS-232 三线接法，也是能让 AxN 系列驱动器与 Cockpit 软件通讯的最小接法。 

接线表 
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1）N/C——无连接； 

2）线缆两端的金属接口需要 360°屏蔽； 

3）● 表示芯线或者线缆屏蔽层要连接到金属接口上。 

接线示意 

 

4.3.1.2 七线最大通讯接法 

如果使用的支持 DTR、DSR、RTS 和 CTS 功能的上位机，可以使用七线接法来实现这些功能，具体接线方法如下图所

示： 

注意：七线接法为 AxN系列驱动器所支持的最大接法，AxN驱动器无法提供 DCD和 RI针脚的功能，请勿使用九线接法。 

接线表 

 

1）N/C——无连接； 

2）线缆两端的金属接口需要 360°屏蔽； 

3）● 标示芯线或者线缆屏蔽层要连接到金属接口上。 

接线示意 
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4.3.2 RS422/485 

针脚定义 

针脚 RS-422 RS-485 功能 

 

1 -- -- -- 

2 RX+ RX+(LN+) 接收数据 

3 TX- TX-(LN-) 发送数据 

4 -- -- -- 

5 GND GND 信号地线 

6 -- -- -- 

7 TX+ TX+(LN+) 发送数据 

8 RX- RX-(LN-) 接收数据 

9 -- -- -- 

RS-422 接线表 

 

1）N/C——无连接； 

2）线缆两端的金属接口需要 360°屏蔽； 

3）● 标示芯线或者线缆屏蔽层要连接到金属接口上。 

RS-485 接线表 

 

1）N/C——无连接； 

2）线缆两端的金属接口需要 360°屏蔽； 

3）● 标示芯线或者线缆屏蔽层要连接到金属接口上。 

4.3.3 辅助 CAN 

AxN 系列驱动器支持 CANopen 协议，并且拥有两个独立的 CAN 通道。CAN 端口（C1）提供主 CAN 通道，而串行总

线通讯端口（S1）提供辅助 CAN 通道。当串行总线通讯端口（S1）使用 CANopen 协议进行通讯时，针脚定义如下：  

RX+
TX-

GND

TX+
RX-

5

4

3

2

1

9

8

7

6

屏蔽层
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N/C
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RX-

TX-
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RX+ TX+
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双绞线AxN驱动器 上位机
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2
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1
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6

9
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GND

LN-

N/C

N/C

TX+

TX-

RX-
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RX+
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N/C
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3

7

8

2

5

1

4

6

9
屏蔽层
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针脚定义 

针脚 CANopen  功能 

 

1 CAN_H 总线导线（高电平表示显性位） 

2 -- -- 

3 -- -- 

4 -- -- 

5 GND 信号地线 

6 -- -- 

7 -- -- 

8 -- -- 

9 CAN_L 总线导线（低电平表示显性位） 

备注：S1 端口的辅助 CAN 总线针脚定义不符合 CiA 102 的标准 

接线表 

 

1）N/C——无连接； 

2）线缆两端的金属接口需要 360°屏蔽； 

3）● 标示芯线或者线缆屏蔽层要连接到金属接口上。 

接线示意 

 

注意：CAN 通讯线终端电阻接在 CAN 总线的两端。只有处于 CAN 总线两端的设备（第一台和最后一台）需要在 CAN 通讯

线的终端设备侧接上终端电阻。 

4.4 主 CAN 端口(C1) 

CAN 端口（C1）主要用于驱动器的 CAN 网络通讯。它连接着 AxN 驱动器主 CAN 控制器，而串行总线通讯端口（S1）

则连接着辅助 CAN 控制器。 
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此外 CAN 端口（C1）还可用作辅助编码器接口（Aux Encoder）。 

端口位置 

AxN 系列驱动器的 CAN（C1）是一个 9 针 D-Sub 母头，位于驱动器通讯面板的中部，具体位置如下图所示。 

 

4.4.1 主 CAN 

AxN 系列驱动器支持 CANopen 协议，并且拥有两个独立的 CAN 通道。CAN 端口（C1）提供主 CAN 通道，而串行总

线通讯端口（S1）提供辅助 CAN 通道。CAN 端口（C1）符合 CiA 102 规定的端口定义，具体针脚定义如下： 

针脚定义 

针脚 CANopen 功能 

 

1 --- --- 

2 CAN_L 总线导线（低电平表示显性位） 

3 GND 信号地线 

4 --- --- 

5 --- --- 

6 --- --- 

7 CAN_H 总线导线（高电平表示显性位） 

8 --- --- 

9 --- --- 

接线表 
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1）N/C——无连接； 

2）线缆两端的金属接口需要 360°屏蔽； 

3）● 标示芯线或者线缆屏蔽层要连接到金属接口上。 

接线示意 

 

注意：CAN 通讯线终端电阻接在 CAN 总线的两端。只有处于 CAN 总线两端的设备（第一台和最后一台）需要在 CAN 通讯

线的终端设备侧接上终端电阻。 

4.4.2 辅助编码器 

CAN端口还可以作为辅助编码器接口，支持 EnDat编码器信号的输入以及增量编码器信号的输入和输出。输出增量编

码器信号时输出电平为 0 – 3.3V。如果需要输出 0 – 5V 的 TTL 电平，可以使用信号转换器。 

EnDat 编码器 (输入) 

针脚 名称 功能 

 

1 DATA+ EnDat 数据通道 

2 --- --- 

3 GND 信号地线 

4 CLOCK- EnDat 时钟通道 

5 --- --- 

6 DATA- EnDat 数据通道 

7 --- --- 

8 CLOCK+ EnDat 时钟通道 

9 --- --- 

增量编码器 (输入/输出) 

针脚 名称 功能 

 

1 B+ 增量信号通道 

2 --- --- 

3 GND 信号地线 

4 A- 增量信号通道 

5 I- 零位信号通道 

6 B- 增量信号通道 

7 --- --- 

8 A+ 增量信号通道 

9 I- 零位信号通道 

4.5 EtherCAT 端口 (EtherCAT IN/OUT)  

AxN 系列驱动器支持 EtherCAT 现场总线协议，通过 EtherCAT IN 端口和 EtherCAT OUT 端口接入到 EtherCAT

网络中。 

端口位置 

AxN 系列驱动器的 EtherCAT 端口位于驱动器通讯面板的上部，由两个支持 100Base-TX 协议的 RJ45 母口组成，

具体位置如下图所示： 
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针脚定义 

针脚 名称 功能 

 

1 TX + 发送数据 

2 TX - 发送数据 

3 RX + 接收数据 

4 --- --- 

5 --- --- 

6 RX - 接收数据 

7 --- --- 

8 --- --- 

4.6 用户自定义端口(U1/U2) 

端口位置 

AxN系列驱动器的用户自定义端口位于驱动器通讯面板的底部，由两个12针公头组成，位置和针脚顺序如下图所示： 

 
原理图 
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备注：U1/U2端口中的模拟信号参考地均为同一个，数字信号参考地也为同一个。 

针脚定义 

用户自定义端口 U1 

针脚 名称 信号功能 信号描述 

1 R0P (AI0) 可编程模拟信号输入 ±10V, Zin=10KΩ, 支持差分和单端切换(1) 

2 R0N (AI1) 可编程模拟信号输入 ±10V, Zin=10KΩ, 支持差分和单端切换(1) 

3 AO0 可编程模拟信号输出 0 ~ 10V f.s., 30 mA 

4 GND 模拟信号地 模拟信号参考地 

5 DI0 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

6 DI1 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

7 DI2 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

8 DI3 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

9 DO0 可编程数字信号输出 PNP 集电极开路，24 V，100mA max 

10 DO1 可编程数字信号输出 PNP 集电极开路，24 V，100mA max 

11 N\C 未定义 任何情况下都不能连接此针脚 

12 COM 数字信号地 可编程数字信号参考地 

用户自定义端口 U2 

针脚 名称 信号功能 信号描述 

13 GND 模拟信号地 模拟信号参考地 

14 R1P (AI2) 可编程模拟信号输入 ±10V, Zin=10KΩ, 支持差分和单端切换(1) 

15 R1N (AI3) 可编程模拟信号输入 ±10V, Zin=10KΩ, 支持差分和单端切换(1) 

16 AO1 可编程模拟信号输出 0 ~ 10V f.s., 30 mA 

17 GND 模拟信号地 模拟信号参考地 

18 DI4 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

19 DI5 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

20 DI6 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

21 DI7 可编程数字信号输入 对地 6.6 kΩ, 20 ~ 30 V 

22 DO2 可编程数字信号输出 PNP 集电极开路，24 V, 100mA max 

23 DO3 可编程数字信号输出 PNP 集电极开路，24 V, 100mA max 

24 COM 数字信号地 可编程数字信号参考地 

备注： 

1. 模拟信号输入支持 4 路单端模拟输入或 2 路差分模拟输入，输入模式由软件进行切换，默认为差分模式。在差分模式

下，R0P (U1-1)和 R0N (U1-2)对应软件中的差分模拟信号通道 R0；R1P (U2-14)和 R1N (U2-15)对应软件中

的差分模拟信号通道 R1。在单端模式下，AI0U1-1)、AI1(U1-2)、AI2(U2-14)和 AI3(U2-15)分别对应单端模

拟信号通道 AI0、AI1、AI2 和 AI3。 
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4.7 隔离的用户自定义端口 (U3/U4) 

端口位置 

AxN 系列驱动器的隔离的用户自定义端口位于驱动器通讯面板右侧，由两个 12 针母口组成，具体位置和针脚顺序如

下图所示： 

注意：当你面对驱动器正面时，U3 端口在上，U4 端口在下，如下图所示： 

 

原理图 

 

备注：U3/U4 端口中的模拟信号参考地均相互独立，数字信号参考地为同一个。 

 



36 

 

针脚定义 

隔离的用户自定义端口 U3 

针脚 名称 信号功能 信号描述 

1 AO4P 模拟信号输出源 ±10V f.s., 30 mA 

2 AO4G 模拟信号输出地 独立参考地 

3 AO5P 模拟信号输出源 ±10V f.s., 30 mA 

4 AO5G 模拟信号输出地 独立参考地 

5 AI4G 模拟信号输入地 独立参考地 

6 AI4P 模拟信号输入源 ±10V 

7 AI5G 模拟信号输入地 独立参考地 

8 AI5P 模拟信号输入源 ±10V 

9 AI6G 模拟信号输入地 独立参考地 

10 AI6P 模拟信号输入源 ±10V 

11 DO8P 可编程数字信号输出 
开关量，9V ~ 28Vdc/2A 

12 DO8N 可编程数字信号输出 

隔离的用户自定义端口 U4 

针脚 名称 信号功能 信号描述 

13 COM 数字信号地 可编程数字信号输入参考地 

14 DO9P 可编程数字信号输出 
开关量，9V ~ 28Vdc/2A 

15 DO9N 可编程数字信号输出 

16 DI8 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

17 DI9 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

18 DI10 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

19 DI11 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

20 DI12 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

21 DI13 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

22 DI14 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

23 DI15 可编程数字信号输入 5mA，最大电压 24Vdc 

24 COM 数字信号地 可编程数字信号输入参考地 
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5. 附录: 配件 

5.1 制成电机动力输出线 

订货代码 

订货型号表示可提供的电机动力线的相关设计规格。选择您需要的规格，提供相应的代码即可订购。 

电机动力线订货号 PW 

 

-C 

 

-D16 

 

-5 

 

-GTV 

      

线缆类型 动力线     

  

 

 

 

 

 

 

端子类型 

电机侧/驱动器侧端子类型    

C=铜鼻子/直插式端子    

F=铜鼻子/铜鼻子    

S=剥线/直插式端子    

R=剥线/铜鼻子    

A=航空插头/直插式端子    

    

内部线径(1) 

D1.5 = 4×1.5mm² B1.5 = 4×1.5mm²+2×__mm²   

D2.5 = 4×2.5mm²  B2.5 = 4×2.5mm²+2×__mm²   

D04  = 4×4mm²  B04  = 4×4mm²+2×__mm²   

D06  = 4×6mm²  B06  = 4×6mm²+2×__mm²   

D10  = 4×10mm²  B10  = 4×10mm²+2×__mm²   

D16  = 4×16mm²  B16  = 4×16mm²+2×__mm²   

D25  = 4×25mm²  B25  = 4×25mm²+2×__mm²   

   

线长 

 

3=3m  

5=5m  

7=7m  

X(2)=X m  

  

屏蔽方式 G = 总屏蔽 I = 总屏蔽+内屏蔽 N = 无屏蔽 

是否拖链 S = 标准非拖链 T = 拖链  

护套材料 V = PVC U = PUR(3)  

备注 

1. 内部线径代码中 B 表示带制动器的动力线，订购时需要额外备注制动器供电线的线径； 

2. 线长除了标准的 3、5、7m 外还可根据您的需求自由定制； 

3. PUR 电缆耐油、耐磨。 

例子：电机动力线订货号 PW-C-D16-7-GTV 
动力线，电机侧接线端子为铜鼻子，驱动器侧接线端子为直插式端子，内部线径 4×16mm²，长度 7m，总屏蔽，拖链，绝

缘层 PVC 材质。 
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5.2 制成编码器线 (搭配菲仕电机使用) 

订货代码 

订货型号表示可提供的编码器线的相关设计规格。选择您需要的规格，提供相应的代码即可订购。 

编码器线订货号 CE 

 

-

X 

 

-A28 

 

-

5 

 

-ISU 

 

-XX 

       

线缆类型 

CN=绝对值编码器线(EQN1325/ECN1313)      

CE=绝对值编码器线(ECI1319/EQI1331)      

CS=正余弦编码器线      

CR=旋转变压器线      

CH=霍尔增量式编码器线      

      

端子类型 

X=航空插头/DB15 接头(180°出线)     

Y=航空插头/DB15 接头(45°出线)     

     

内部线径 A28=AWG28    

    

线长 

3=3m   

5=5m   

7=7m   

X(2)=X m   

   

屏蔽方式 G=总屏蔽 I=总屏蔽+内屏蔽 N=无屏蔽  

是否拖链 S=标准非拖链 T=拖链   

护套材料 V = PVC U = PUR(3)   

  

备用编号 备用 

备注 

1. 由于电机端编码器接口的限制，菲仕提供的制成编码器线仅供搭配菲仕伺服电机使用； 

2. 线长除了标准的 3、5、7m 外还可根据您的需求自由定制； 

3. PUR 电缆耐油、耐磨。 

例子：编码器订货号 CE-X-A28-5-ISU 
绝对值编码器线（ECI1319/EQI1331），电机侧航空插头，驱动器侧 DB15 接头，内部线径 AWG28，长度 5m，总屏蔽

且内屏蔽，标准非拖链，绝缘层 PUR 材质。  
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